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Se agregan entradas de +5V y +24V para alimentar la CIAA

a través de PoE. Es necesario disefiar una expansion tal que,
ademéas de la fuente de tension, disponga de diodos de
Eroteccic’m para no danarla si se alimenta la CIAA en forma
radicional. Se sugiere usar diodos PMEG3020EH como en la
fuente de alimentacién. A su vez es necesario que cada entrada
PoE tenga un puente rectificador de onda completa ya que la
norma no determina polaridad. Ver por ejempla el mdédulo PoE
AG9605-2BR.
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Relé alternativo de menor carriente de bobina:
C93401
Salidas digitales Open—Drain por bornes (P10). Corriente de Drain limitada a 1A.
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0—10V: Jumper abierto, SPDT en 1-2. .
0—-20mA: Jumper cerrado, SPDT en 2-3. 25 ppm/°C
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Fuente de alimentacién con rango aproxwmado de entrada de 12 a 30V (CC).
Tensiones de salida: 5V, SA

Posibilidad de alimentar | g\AA a traves del puerto USB mediante la conexion con D1.
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